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§  Réduc)on	
  des	
  intrants	
  
	
  
§  Protec)on	
  des	
  sols	
  et	
  

réduc)on	
  des	
  émissions	
  de	
  gaz	
  
à	
  effet	
  de	
  serre	
  

§  Biodiversité	
  :	
  réintroduc)on	
  
d’espèces	
  protégées	
  dans	
  le	
  
vignoble	
  

	
  
§  Protec)on	
  des	
  pollinisateurs	
  
	
  	
  
§  Vi)culture	
  de	
  précision	
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Actions sur le vignoble 

Juillet 2016 



Une viticulture respectueuse de l’Homme et de la Nature 

AVRIL   2016 
JUIN 2016 La technologie au service 

de l’Homme et de la Nature 
Une viticulture de précision 

100%	
  
engrais	
  
organique	
  



Augmenter	
  la	
  produc)on	
  	
  
sans	
  dégrader	
  la	
  	
  
qualité	
  produit	
  
	
  
	
  
Augmenter	
  les	
  écarts	
  de	
  qualité	
  entre	
  nos	
  
«	
  Hauts	
  de	
  Gamme	
  »	
  et	
  nos	
  vins	
  
«	
  Standard	
  »	
  
	
  
Limiter	
  l’u)lisa)on	
  	
  
des	
  intrants	
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Nos problématiques 
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Premiers vols 
Mai 2013 

Vecteur	
  :	
  Drone	
  
Capteur	
  :	
  camera	
  RGB	
  +	
  Camera	
  IR	
  
Indice	
  mesuré	
  :	
  NDVI	
  
(Normalized	
  Difference	
  Vegeta)on	
  Index)	
  



JUIN 2016 

Cartographie 
2014-2015 

Vecteur	
  :	
  ULM	
  
Capteur	
  :	
  camera	
  RGB	
  +	
  Camera	
  IR	
  
Indice	
  mesuré	
  :	
  NDVI	
  
(Normalized	
  Difference	
  Vegeta)on	
  Index)	
  
Date	
  :	
  20	
  août	
  

Cartographie	
  NDVI	
  de	
  l’ensemble	
  	
  
de	
  l’appella)on	
  (1870	
  ha)	
  



JUIN 2016 Autres essais 

Vecteur	
  :	
  Piéton	
  
Capteur	
  :	
  Fluorescence	
  (ForceA)	
  
Indices	
  mesurés	
  :	
  	
  

	
  -­‐	
  Azote	
  absorbée	
  
	
  -­‐	
  Indice	
  de	
  végéta)on	
  
	
  -­‐	
  Niveau	
  d’Anthocyanes	
  
	
  -­‐	
  Teneur	
  en	
  chlorophylle	
  

Vecteur	
  :	
  Quad	
  
Capteur	
  :	
  Système	
  ARP	
  (Géocarta)	
  
Indices	
  mesurés	
  :	
  	
  

	
  -­‐	
  Résis)vité	
  du	
  sol	
  à	
  3	
  profondeurs	
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Autres essais 
VineRobot 

Réalisa)on	
  d’un	
  robot	
  
autonome	
  de	
  mesure	
  
de	
  la	
  qualité	
  du	
  raisin	
  

Réaliser	
  des	
  mesures	
  
objec)ves	
  de	
  la	
  qualité	
  
du	
  raisin	
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Objectif  : 
Cartographier les hétérogénéités 

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Fort	
  

?	
  ?	
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Pour réaliser 
des cartes de préconisations 

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Faible	
  

NDVI	
  
Fort	
  

Ou9l	
  d’AIDE	
  à	
  la	
  
décision	
  
≠ 

Outil de 
décision	
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Application : 
Fertilisation différenciée 

Economie	
  	
  
engrais	
  :	
  
30%	
  



JUIN 2016 Pour les vendanges sélectives 

A	
  =	
  NDVI	
  Faible	
   B	
  =	
  NDVI	
  Fort	
  

NDVI	
  Faible	
  =	
  Moins	
  de	
  végétal	
  /	
  Plus	
  structuré	
  



§  Financiers	
  
§  Inves)ssement	
  important	
  

§  Humain	
  
§  Nécessité	
  de	
  compétences	
  
§  Chronophage	
  

§  Technique	
  
§  Encore	
  des	
  progrès	
  à	
  réaliser	
  sur	
  
les	
  ou)ls	
  

§  Matériel	
  assujed	
  à	
  des	
  marques	
  

JUIN 2016 Freins et verrous 



§  1	
  chai	
  expérimental	
  
§  1	
  vignoble	
  d’expérimenta)on	
  
grandeur	
  nature	
  
(domaine	
  de	
  Gueyze)	
  

§  1	
  chargé	
  de	
  mission	
  innova)on	
  
§  Pour	
  s’inscrire	
  dans	
  des	
  
projets	
  
de	
  recherche	
  appliquée	
  
collec)fs	
  

JUIN 2016 L’innovation : un enjeu clé 



Développement	
  Durable	
  =>	
  
réduire	
  la	
  quan)té	
  des	
  
produits	
  phytosanitaires	
  

Expérience	
  Buzet	
  /	
  Innova)on	
  

Op#misa#on	
  de	
  
l’épandage	
  
automa#sé	
  

JUIN 2016 La pulvérisation différenciée 
Projet « Oiseau » 

Système	
  de	
  modula)on	
  de	
  doses	
  d’engrais	
  
Ordinateur	
  de	
  bord	
  =	
  TROP	
  COUTEUX	
  



2

4
3

1

Cartographie	
  de	
  
modula9on	
  des	
  
doses	
  intra-­‐
parcellaire	
  

Interface	
  
TableKe	
  :	
  

	
  	
  

-­‐  Console	
  de	
  
conduite	
  

-­‐  Traçabilité	
  	
  

Asservissement	
  du	
  
matériel	
  

5 «	
  TRACABILITE	
  »	
  
vers	
  Ordinateur	
  
Client	
  et/ou	
  
Prestataire	
  et	
  
Voisinage	
  

Boi9er	
  de	
  
naviga9on	
  

Enregistrement	
  
(posi9on,	
  débit-­‐
mètre,…)	
  

	
  

Projet « Oiseau » 



JUIN 2016 La pulvérisation différenciée 
Projet « Oiseau » 
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Notre vision de la vigne du futur 
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Autofer)le	
  

Sans	
  intrants	
  chimiques	
   Résistante	
  aux	
  agresseurs	
  


